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П.2.1.3. Движение тел с переменной массой. 
Уравнение  Мещерского Формула Циолковского.
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скорость вылетевших газов относительно неподвижной системы отсчета
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Считаем, что время взаимодействия dt очень мало
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Здесь m=m’ – масса ракеты, dm’ < 0 - уменьшение массы ракеты

Тогда чтобы решать дифференциальное уравнение относительно массы 
m, нужно чтобы dm тоже относилось к ракете, а не к газам.
Значит меняем знак dm:
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П.2.1.3. Движение тел с переменной массой. 
Уравнение  Мещерского Формула Циолковского.
Тогда выбираем направление оси вдоль увеличения скорости ракеты :
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П.2.2.7. Потенциальная энергия системы 
двух материальных точек.
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П.2.2.7. Потенциальная энергия системы 
материальных точек - коротко.
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двух материальных точек



П.2.2.7. Потенциальная энергия системы N 
материальных точек.
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П.2.2.8. Закон сохранения механической энергии.
Пример.
Вычислить 2-ю космическую скорость – то есть 

скорость, которую необходимо придать ракете, чтобы 
она оторвалась от Земли.
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П.2.2.9.Связь потенциальной энергии с силой.
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